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Cirugía robótica o asistida por robot

1. ¿Qué significa?
2. ¿Desde cuando se usa?
3. ¿Para qué?
4. ¿Qué es un robot quirúrgico?
5. ¿Por qué?¿Sirve para algo?
6. Dificultades
7. ¿Y cuanto cuesta?



Cirugía robótica o asistida por robot

¿Qué es?

• Es un método para llevar a cabo una cirugía mediante el uso de 
pequeñas herramientas que van pegadas a un brazo robótico

• El cirujano controla el brazo robótico con una computadora

• Este robot reproduce los movimientos del cirujano pero con un 
movimiento mucho más controlado



Cirugía robótica: Historia

El primer robot capaz de imitar los movimientos humanos 
de la mandíbula, los brazos y el cuello fue diseñado por 
Leonardo da Vinci en 1495, al cual llamaría «Caballero 

Mecánico»



Cirugía robótica: Historia

• 1994: AESOP robotic surgical system

• Antecesor sistema Zeus



Cirugía robótica: Historia

• 1995: Primera pieloplastia laparoscópica

• 2001: Primera cirugía robótica en un niño (Nissen): Meininger DD, Byhahn C, Heller K, et al. Totally endoscopic

Nissen fundoplication with a robotic system in a child. Surg Endosc 2001. https://doi.org/10. 1007/s00464-001-4200-3. 

• 2002: Primera cirugía urológica robótica en un niño: Pieloplastia



Urología ped medio 236%

Cirugía robótica: Impacto



Cirugía robótica 

Objetivo: Ampliar capacidades técnicas del 
cirujano

Procedimientos 
complejos

Localizaciones de 
difícil acceso



Cirugía robótica 

Componentes: da Vinci Surgical System
(Intuitive Surgical, Sunnyvale, CA) 

1º Robot aprobado 
FDA



Cirugía robótica: componentes 

Consola



Cirugía robótica: componentes 

Consola



Cirugía robótica: componentes 

Torre



Cirugía robótica: componentes 

Pluma



Cirugía robótica: componentes 

Instrumental



Cirugía robótica: componentes 



Cirugía robótica: componentes 



Cirugía robótica 

Ventajas respecto a la cirugía laparoscópica:

• 4º brazo para retracción 

• 3-D visualización 

• 7 grados rango de movimientos: Imita a la muñeca humana

• Eliminación temblor 

• Imagen perfecta de localizaciones complejas

• Mayor precisión en espacios pequeños



Cirugía robótica 

• 4º brazo para retracción 



Cirugía robótica 

• 3-D visualización 



Cirugía robótica 

• 7 rangos de movimientos: Imita a la muñeca humana, más grados

• Eliminación temblor 



Cirugía robótica 

• Imagen perfecta de 
localizaciones complejas

• Mayor precisión en espacios 
pequeños



Cirugía robótica 

• Verde 
indocianina



Cirugía robótica: gasto económico

Precio



Cirugía robótica: gasto económico

Coste-beneficio

• Menores incisiones

• Más rápida recuperación

• Menor dolor 
postoperatorio

• Menores secuelas



Cirugía robótica: técnicas

Procedimientos más frecuentes

Cirugía torácica

Cirugía general

Urología

Lobectomía

Nissen

Pieloplastia



Cirugía robótica pediátrica: dificultades

Pequeño tamaño de 
nuestros pacientes

Dificultad para acoplar 
brazos robóticos



Cirugía robótica pediátrica: dificultades

Dificultad de acceso al 
paciente durante 

intervención



Trócares 8 mm Separación mínima 4 cm

Cirugía robótica pediátrica: dificultades



Cirugía robótica pediátrica: HURS

DA VINCI Xi

Mayo 2022



Cirugía robótica pediátrica: HURS

1. Mayo 2022: Inicio programa 
Urología Pediátrica Robótica

• 13 pacientes

2. Noviembre 2022: Inicio programa 
Cirugía General Pediátrica 
Robótica

• 4 pacientes



Cirugía robótica pediátrica: HURS

Técnicas:
• Pieloplastia (4)

• Heminefrectomía (2)

• Nefrectomía (3)

• Reimplante ureteral (2)

• Técnica Heller: Acalasia (2)

• Nissen: RGE (1)

• Colecistectomía (1)

• Varicocele (2)



Mediana edad
34 meses
(2,8 años)

Edad mínima 16 meses

Edad máxima 11 años

Cirugía robótica pediátrica: HURS



Mediana peso 14 Kg

Peso mínimo 9 Kg

Peso máximo 50 Kg

Cirugía robótica pediátrica: HURS



Cirugía robótica pediátrica: HURS
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HURS: Complicaciones postqx

N % Clavien-Dindo

ITU 1 5,8% II

Fuga 

urinaria
1 5,8% III

RAO 1 5,8% I

Vómitos 3 17,6% I



Cirugía robótica pediátrica: Limitaciones

Tamaño del 
paciente

Set –up del 
robot

3 brazos

Trócares 
“alineados”

Consideraciones 
anestésicas



Cirugía robótica pediátrica: Limitaciones

Tamaño de los trócares



CONCLUSIONES

La cirugía robótica pediátrica es ya una realidad tangible y
segura en nuestro campo de trabajo

La visión 3D, la disminución del temblor, y el aumento de la
precisión de los movimientos, hacen posible realizar
procedimientos quirúrgicos complejos incluso en niños
pequeños



Muchas gracias
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